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Numerik 2 – Übung08 – Georg Kuschk 
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 ⇒  Lösung des linearen Ausgleichsproblems : 
 

1.) Über Normalgleichung : 
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2.) Über orthogonale Transformationen (bessere Kondition) 
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 (  Matlab-Befehl zum Lösen von LGS : (a b c)=A\b  ) 
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2.a) 
 per Induktion : 
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 Induktionsschritt : 
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2.b) 
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 Mit 2.a) folgt hieraus die Behauptung. 
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